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System zur Rekonstruktion der naturlichen Torquiertheit 
zwischen dem naturlichen Knie und dem Bereich der 
naturlichen Hiifte 



Beschreibung 

Die vorliegende Erfindung betriflft ein System zur Rekonstruktion der 
naturlichen Torquiertheit zwischen dem naturlichen Knie und dem Bereich der 
naturlichen Hiifte in einer Anordnung zwischen einem kiinstlichen Kniegelenk 
und dem Bereich der naturlichen Hiifte nach teilweiser Resektion der 
naturlichen Kondylen des Kniegelenks in einem Horizontalschnitt. 

Aus der DE-197 16 300 CI ist ein derartiges System bekannt. Es verfiigt iiber 
eine Nagellehre mit einem exakt quaderformigen Anlageblock, der an seiner 
von ventral gesehenen Stirnflache einen davon abragenden, femurwarts 
weisenden Schenkel, der an seinem Ende einen Femurkontaktfuhler in Form 
eines senkrecht auf dem Schenkel stehenden Bolzens zur ventral gelegenen 
punktformigen Auflage auf dem Femur halt, und an seiner von dorsal 
gesehenen Stirnflache mindestens eine davon abragende, femurwarts weisende 
Anschlagslasche zur jeweils dorsal gelegenen punktformigen Anlaee an beiden 
dorsalen Kondylenrollen aufweist. Der Anlageblock ist dabei durch 
Bohrungspaare durchsetzt, deren Anordnung die jeweilige GroBe des 
Femurteils reprasentiert, durch welche Fixationsnagel setzbar sind, welche den 
Anlageblock in seiner Anlage auf dem Femur sichert. Der Anlageblock ist 
dabei unter Zuruckbelassung der Fixationsnagel vom Femur abziehbar. 
Dariiber hinaus sieht das System eine Sagelehre mit identischer Grundform wie 
der Anlageblock der Nagellehre und mit identischer Anordnung der 
Bohrungspaare in dem Anlageblock vor. Die Sagelehre ist auf die 
Fixationsnagel setzbar, welche mit Hilfe der Nagellehre gesetzt wurden. Dabei 
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legen ihre Stirnseiten die ubrigen Resektionsebenen (ventral, dorsal, diagonal) 
fest. 

Eine Weiterbildung dieser Resektionslehre ist bekannt aus der DE-197 53 236 
CI. Dieses System hat es sich zur Aufgabe gemacht, eine exakte Nachbildung 
der naturlichen Torquiertheit zwischen dem Knie und der Hufte abzubilden 
unter der Voraussetzung, daB der Resektionsschnitt an der Tibia kein 
Horizontalschnitt, sondern vielmehr ein geneigter Schnitt ist, der in einem 
Winkel zwischen 3° bis 5° gegeniiber der Horizontalen von lateral nach medial 
geneigt ist. Hierzu weist dieses System gegeniiber dem vorerwahnten System 
einen Keil mit einem Keilwinkel auf, der zwischen den lateralen 
Kondylenrollen und der Anschlagslasche schiebbar ist zur Kompensation eines 
Keilwinkels, in dem der horizontale Tibiaschnitt von der Kniespaltachse 
abweicht. 

Dem vorerwahnten System haftet der Nachteil an, daB in der Praxis der 
Operateur geneigt ist, stets denselben Keil mit demselben Keilwinkel 
anzusetzen. Dies wird jedoch nicht alien patientenindividuellen Anforderungen 
gerecht. 

Vor diesem Hintergrund ist es die Aufgabe der vorliegenden Erfindung, das 
erwahnte System so weiterzubilden, daB es vielseitiger einsetzbar ist und vor 
allem den jeweiligen Gegebenheit angepaBt werden kann. 

Gelost wird diese Aufgabe mit einem System mit den Merkmalen des 
Anspruchs 1. Vorteilhafte Weiterbildungen ergeben sich aus den 
Unteranspriichen. 

Ausgehend von dem eingangs erwahnten System weist das erfindungsgemaBe 
System die nachfolgend aufgefuhrten Komponenten auf: 



eine Sagelehre in Form eines exakten Quaders, der durchsetzt ist mit 
Sageschlitzen zur Erzeugung von senkrechten Schnitten ventral und dorsal 
sowie der Diagonalschnitte, die mit einer Frontalseite auf den Horizontalschnitt 
des Femurs setzbar und an diesem losbar fixierbar ist, die eine zentrale 
Durchbrechung aufweist und mit Kopplungsmitteln versehen ist zur losbaren 
Ankopplung an eine Rotationslehre, welche die Sagelehre dabei ubergreift und 
mindestens eine abragende, femurwarts weisende Anschlagslasche zur jeweils 
dorsal gelegenen punkformigen Anlage an beiden dorsalen 
Femurkondylenrollen aufweist; 

einen femurseitig mit der Rotationslehre verschwenkbar verbindbaren 
intramedullaren SpieB zum Einsatz im femoralen Knochenkanal, wobei die 
Sagelehre auf dem intramedullaren SpieB aufladelbar und dann mit der 
Rotationslehre koppelbar ist und wobei der intramedullare SpieB eine 
Verschwenkachse fur die Sagelehre bildet, urn die herum diese in einem 
Bereich von ± 10° urn die Horizontale verschwenkbar ist; 

einen Getriebemechanismus, welcher die Sagelehre um die Horizontale herum 
verschwenkt; 

einen mit der Funktionseinheit aus Sagelehre und Rotationslehre losbar 
verbindbaren und femurwarts weisenden Schenkel, der an seinem Ende einen 
ventralen Femurkontaktfuhler in Form eines senkrecht auf dem Schenkel 
stehenden Bolzens zur ventral gelegenen punktformigen Auflage auf dem 
Femur aufweist. 

Mit dem erfindungsgemaBen System ist es moglich, ohne Verwendung einer 
Nagellehre aus dem Stand der Technik die Sagelehre so am Horizontalschnitt 
des Femurs auszurichten und zu fixieren, daB keinerlei Wechsel mehr zwischen 
einer Nagellehre und Sagelehre stattfindet. Vielmehr gestattet das 
erfindungsgemaBe System die stufenlose Einstellung der Sagelehre im Bereich 



von ± 10° gegenuber der Horizontalen dank der Rotationslehre und die 
anschlieBende Fixation der Sagelehre mit wenigstens zwei Fixationsnageln am 
Femur. Sodann kann die Rotationslehre von der Sagelehre abgekoppelt werden, 
ebenso wie der Femurkontaktfuhler entfernt werden kann. Zur Erzeugung von 
den senkrechten Schnitten ventral und dorsal sowie der Diagonalschnitte wird 
die Sagelehre gemaB einer vorteilhaften Weiterbildung mittels zusatzlicher 
Befestigungsmittel zur temporaren Fixation am Femur befestigt. Ein 
zusatzliches Befestigungsmittel konnen zwei seitliche Laschen sein, durch 
welche Bohrungen greifen, durch welche Knochenschrauben fuhrbar und mit 
dem Knochen des Femurs verschraubbar sind. 

Von wesendicher Bedeutung bei dem erfindungsgemaBen System ist, daB die 
Rotationslehre, auf welche die Sagelehre zunachst aufgefadelt ist, auf dem 
femurseitig mit der Rotationslehre verschwenkbar verbundenen intramedullaren 
SpieB in eine stabile Dreipunktanlage am Femur gebracht wird. Die erwahnten 
Beruhrungspunkte der Anschlagslasche der Rotationslehre an den hinteren 
Kondylenrollen bilden zwei Punkte fur diese anvisierte stabile Dreipunktanlage. 
Der dritte Punkt hierfur ist der Beriihrungspunkt des Femurkontaktfuhlers der 
Funktionseinheit aus Sagelehre und Rotationslehre. Dies bedeutet, daB der 
Femurkontaktfuhler mit der Sagelehre, Oder mit der Rotationslehre losbar 
verbindbar ist. Da in diesem Zustand die Sagelehre mit der Rotationslehre 
verkoppelt ist, sind beide Ansatze denkbar. 

Der intramedullare SpieB definiert mit seiner formschlussigen Anlage im 
intramedullaren Khochenkanal die Verschwenkachse fur die Sagelehre. 
Zusammen mit dem ventralen Femurkontaktfuhler bildet er ein fur den 
jeweiligen Femur eindeutig definiertes Bezugssystem, in welchem die 
naturliche Torquiertheit abgebildet ist. Der intramedullare SpieB ist die 
Voraussetzung fur die weitere Komponente, namlich dem 
Getriebemechanismus, mit dessen Hilfe die Sagelehre um die 
Verschwenkachse, welche durch den intramedullaren SpieB definiert ist, 



verschwenkt werden kann. Die Verschwenkung ist die Verallgemeinerung des 
Prinzips, welches aus der DE 197 53 236 CI bekannt ist, bei dem zur 
Kompensation eines Keilwinkels, in dem der horizontale Tibiaschnitt von der 
Kniespaltachse abweicht, der oben erwahnte Keil mit vorgegebenem Keilwinkel 
zum Einsatz kommt. Gegeniiber diesem System ist das erfindungsgemaBe 
System auBerst flexibel und gestattet individuelle Einstellungen in einem weiten 
Bereich von ± 10° um die Horizontale. Hierdurch sind Kompensationen 
jedweder MiBbildungen und Schaden moglich. Selbst Verschwenkungen in 
einer Richtung, die entgegengesetzt zu jener ist, wie sie in der 
DE 197 53 236 CI beschrieben ist, ist moglich. 

Bevorzugt stellt der Operateur den Kompensationswinkel mit dem 
Getriebemechanismus vor der Resektion ein und fiihrt den intramedullaren 
SpieB daim in den erdflheten Femurkanal. Aufgrund der freien 
Verschwenkbarkeit des SpieBes an der Rotationslehre findet dieser in dem 
Knochenkanal seine optimale Lage automatisch. 

GemaB einer bevorzugten Weiterbildung ist der intramedullare SpieB an die 
Rotationslehre mittels eines KegelpaBsitzes angelenkt. Dieser gestattet zum 
einen die schon erwahnte freie Verschwenkbarkeit des SpieBes gegenuber der 
Rotationslehre. Zum anderen gestattet der KegelpaBsitz ein Austauschen des 
intramedullaren SpieBes durch einen SpieB anderer Dimension. Grundsatzlich 
muB namlich der intramedullar SpieB patientenindividuell ausgewahlt und 
mittels des KegelpaBsitzes aufgesteckt werden. Insbesondere der Durchmesser 
des SpieBes spielt hierbei eine wesentliche Rolle. 

Bevorzugt ist der Getriebemechanismus der Rotationslehre zur Einstellung des 
Kompensationswinkels stufenlos verstellbar. Dies hat unmittelbar die stufenlose 
Einstellbarkeit des Kompensationswinkels in dem angegebenen Bereich von ± 
10° der Sagelehre von der Horizontalen zur Folge. 
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Bevorzugt wird, wenn der Getriebemechanismus trotz stufenloser 
Verstellbarkeit in vorgegebenen Einstellpositionen mechanisch einrastet. Dies 
erhdht die taktile Wahraehmung des Operateurs, um welchen Winkel die 
Sagelehre bereits verschwenkt worden ist. Beispielsweise kann mit jedem 
zusatzlichen halben Grad Zunahme des Verschwenkwinkels ein Einrasten oder 
Klicken im Getriebemechanismus erzeugt werden, so daB der Operateur .vor 
allem vor dem Hintergrund der auBerst beengten raumlichen Verhaltnisse 
wahrend der Operation eine Vorstellung davon erhalt, um welchen Winkel die 
Sagelehre bereits verschwenkt worden ist. 

Die Erfindung wird anhand eines Ausfuhrungsbeipspiels naher erlautert. 
Hierbei zeigt: 

Figur 1 die Frontalansicht der Rotationslehre mit angekoppelter 



Nachfolgend sind gleiche Teile mit denselben Bezugszeichen versehen. 

Figur 1 zeigt die Frontalansicht der Rotationslehre 1 des erfindungsgemaBen 
Systems mit daran angekoppelter Sagelehre 2. Die Rotationslehre 1 weist an 
der dorsal gelegenen Seite (in Figur 1 also unten) eine Anschlagslasche 3 auf, 
welche mit den hinteren Kondylenrollen des Femurs lediglich an zwei Punkten 
in Beruhrung kommt (Figur 4). Vorliegend ist die Anschlagslasche 3 mit der 
Rotationslehre iiber ein Getriebegestange 4 verbunden, welches mit einer 
Randelschraube 5 als Getriebemechanismus so zusammenarbeitet, daB der 



Figur 3 
Figur 4 



Figur 2 



Sagelehre, 

die perspektivische Ansicht der Funktionseinheit aus 
Rotationslehre und Sagelehre, J 
die Sagelehre, abgekoppelt von der Rotationslehre, und 
schematisch die Anlage der Rotationslehre mit angekoppelter 
Sagelehre an einem Femurknochen mit bereits erfolgter 
horizontaler Resektion. 
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Abstand der Anschlagslasche 3 von den Kondylen variiert werden kann, derart, 
daB die Rotationslehre nach Art einer Schiebelehre zur GroBenbestimmung- 
und Festlegung des Femurteils des kunstlichen Kniegelenkes dient. Der 
Operateur muB nach Festlegung der GroBe des Femurteilimplantates die 
Rotationslehre in eine stabile Dreipunktauflage mit den beiden Auflagepunkten 
an den hinteren Kondylenrollen und Beriihrungspunkt C bringen. Erst dann ist 
der Bezug hergestellt zur Torquiertheit zwischen dem Knie- und dem 
Huftbereich des P&tienten. Die erwahnten Benihrungspunkte der 
Anschlagslasche 3 an den hinteren Kondylenrollen bilden zwei Punkte fur eine 
anvisierte stabile Dreipunktlage. Der dritte Punkt hierfur ist der 
Beriihrungspunkt C (Figur 4) eines Femurkontaktfuhlers 6 des Systems. Der 
Femurkontaktfiihler 6 ist vorliegend ausgebildet als ein senkrecht auf einem 
von der ventral gelegenen Stirnseite der Sagelehre 2 abragenden, femurwarts 
weisenden Schenkel 7 stehender Bolzen 8 mit daran befestigtem Auflageschuh 
9. 

Eine Schraube 10, mitiwelcher der Femurkontaktfuhler an der Sagelehre 2 
angebracht ist, ermoglicht das Heranfiihren des Femurkontaktfuhlers 6 an den 
Femur von ventral. 

Einzelheiten der Sagelehre 2 ergeben sich aus Figur 3. Die Sagelehre 2 ist als 
exakter Quader ausgefiihrt und ist durchsetzt durch Sageschlitze 16, 17 und 18. 
Die Sageschlitze 16 dienen zur Erzeugung der senkrechten Schnitte ventral und 
dorsal, wohingegen die Sageschlitze 17 und 18 zur Erzeugung der 
Diagonaischnitte dienen. Seitlich, d.h. lateral und medial, sind Laschen 20 
angeformt, die jeweils durch eine Durchbohrung 21 durchsetzt sind. Diese 
dienen zum Durchgreifen von Knochenschrauben (nicht dargestellt) fur die 
temporare Fixation der in ihrer Lage richtig eingestellten Sagelehre 2 zur 
Vorbereitung der Resektionen, damit die Lage der Sagelehre 2 auch wahrend 
der Resektionsschnitte unverandert lagetreu bleibt. 
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Die Sagelehre 2 weist eine zentrale Durchbrechung 19 auf, durch welche der 
intramedullare SpieB 1 1 hindurchgreift, wenn das erfindungsgemaBe System 
zum Einsatz kommt. 

Durchbohrungen 22 in der Sagelehre 2 dienen zum Hindurchfuhren von 
Fixationsnageln (nicht dargestellt), nachdem die Winkellage der Sagelehre 2 
bezuglich der Horizontalen durch Verschwenkung gegenuber der Horizontalen 
in die richtige Lage gebracht worden ist. 

Durchbrechungen 23 oder Sackbohrungen 23 dienen zur temporaren 
Verkoppelung zwischen Sagelehre 2 und der Rotationslehre 1 . 

Als weiteres wesentliches Element ist in Figur 4 der intramedullare SpieB 1 1 
dargestellt. Dieser ist mit der Rotationslehre 1 fiber einen Kegelpafisitz losbar 
verbunden, kann also in alien Richtungen verschwenkt werden. Beim Eroffnen 
des Knochenkanals des Femurs 13 sucht sich der intramedullare SpieB 1 1 
gewissermaBeh die «richtige Lage aus, indem die Form des^ Knochenkanals dier 
Verschwenkung des SpieBes 1 1 beim Hineinfuhren in den Knochenkanal 
vorgibt. Dabei muB der Operateur auf die richtige Auswahl des geeigneten 
SpieBes achten, derart, daB dieser SpieB frei im Knochenkanal zu liegen 
kommt. 

Damit ist das Koordinatensystem fur die Anbringung der Resektionsschritte 
vollstandig. Der Operateur muB nun noch die Abweichung der Sagelehre 2 von 
der Horizontalen festlegen, um eine Kompensation fur jedwede MiBbildung 
oder Schaden durchzufiihren, aber auch fur eine Kompensation fur jenen 
Winkel sorgen, in welchem der horizontale Tibiaschnitt von der Kniespaltachse 
abweicht. Hierzu ist ein Schwenkmechanismus 14 (Fig. 1) vorgesehen, mit 
dessen Hilfe er die Sagelehre 2 aus der Horizontalen um einen Winkel von 
± 10° herausschwenken kann. Dies wird anhand der gekriimmten Verlaufe der 
Langoflhungen 15 angedeutet. Die Sagelehre 2 wird durch Betatigung des 



Getriebemechanismus 14 um eine Achse verschwenkt, welche von dem 
intramedullaren SpieB 1 1 vorgegeben ist. 

Nach Erreichen der gewiinschten Position wird die Sagelehre 2 in bekannter 
Weise an dem Horizontalschnitt des Femurs 13 mit Fixationsnageln fixiert, die 
durch die Durchbohrungen 22 in den Femur geschlagen werden. 

Die Rotationslehre wird sodann von der Sagelehre 2 abgekoppelt. Danach wird 
die Sagelehre 2 mit Knochenschrauben, die durch die Durchbohrungen 21 in 
den Laschen 20 gesetzt werden, am Femur temporar fixiert, um, wie bereits 
erwahnt, die senkrechten Schnitte ventral und dorsal sowie die 
Diagonalschnitte durchzufiihren, wobei die Torquiertheit aufgrund der 
Anwendung des erfindungsgemaBen System erhalten bleibt. 

Die Anwendung des erfindungsgemaBen Systems wird nachfolgend kurz 
beschrieben: 

~ & "- ' ft, ■ 

Zu Beginn der Resektion wird zunachst die horizontale Anlageflache H (Figur 
4) hergestellt. Vorliegend wird dann die Rotationslehre 1 mit daran 
angekoppelter Sagelehre 2, die auf dem intramedullaren SpieB aufgefadelt ist, 
an die horizontale Anlageflache H herangefuhrt unter gleichzeitiger Einfuhrung 
des intramedullaren SpieBes 11 in den Knochenkanal des Femurs 13. Die 
Rotationslehre 1 ist dabei mit dem Getriebemechanismus 4 und 5 ausgestattet, 
so daB sie nach Art einer Schiebelehre zur GroBenbestimmung des Femurteils 
des kiinstlichen Kniegelenkes herangezogen werden kann. Dazu wird die 
Rotationslehre 1 in die erwahnte stabile Dreipunktanlage gebracht, so daB also 
die Anschlagslasche 3 die hinteren Kondylenrollen dorsal jeweils nur an einer 
Stelle beriihrt, ebenso wie der Femurkontaktfuhler 6 den Femur 13 am Punkt 
C auf der gegentiberliegenden Seite des Femurs. Die stabile Dreipunktanlage 
wird nicht beeintrachtigt durch einen direkten Kontakt der Sagelehre 2 mit der 
horizontalen Anlageflache H. Sodann findet die Verschwenkung der 
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Sagelehre 2 mit Hilfe des Getriebemechanismus 14, 15 in gewunschter 
Richtung statt, wonach die Sagelehre 2 dann - wie beschrieben - mit 
Fixationsnageln am Femur fixiert wird, wonach die Rotationslehre 1 von der 
Sagelehre 2 abgekoppelt wird, und ebenso wie der Femurkontaktfiihler 6 
entfernt. Die Sagelehre 2 wird dann mit Knochenschrauben am Femur fixiert 
und die Resektionsschnitte werden ausgefiihrt. ^ 
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Patentanspriiche 

System zur Rekonstruktion der natiirlichen Torquiertheit 
zwischen dem natiirlichen Kniegelenk und dem Bereich der 
natiirlichen Hiifte in einer Anordnung zwischen einem 
kunstlichen Kniegelenk und dem Bereich der natiirlichen Hiifte 
nach teilweiser Resektion der natiirlichen Kondylen des 
Kniegelenks in einem Horizontalschnitt, aufweisend: 

eine Sagelehre (2) in Form eines exakten Quaders, 
der durchsetzt ist mit Sageschlitzen (16, 17, 18) 
zur Erzeugung von senkrechten Schnitten ventral 
und dorsal sowie der Diagonalschnitte, die mit 
einer Frontalseite auf den Horizontalschnitt des 
Femurs (13) setzbar und an diesem losbar 
fixierbar ist, die eine zentrale Durchbrechung (19) 
aufweist und mit Kbppelxmgsmitteln versehen ist 
zur losbaren Ankoppelung an eine Rotationslehre 
(1), welche die Sagelehre (2) dabei ubergreift und 
mindestens eine abragende, femurwarts weisende 
Anschlagslasche (3) zur jeweils dorsal gelegenen 
punktformigen Anlage an beiden dorsalen 
Femurkondylenrollen aufweist, 

einen femurseitig mit der Rotationslehre (1) 
verschwenkbar verbindbaren intramedullaren 
SpieB (11) zum Einsatz im femoralen 
Knochenkanal, wobei die Sagelehre (2) auf dem 
intramedullaren SpieB (11) auffadelbar und dann 
mit der Rotationslehre (1) koppelbar ist und wobei 
der intramedullare SpieB (11) eine 
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Verschwenkachse fur die Sagelehre (2) bildet, urn 
die herum diese in einem Bereich von _+ 10° um 
die Horizontale verschwenkbar ist, 

einen Getriebemechanismus (14), welcher die 
Sagelehre (2) um die Horizontale herum 
verschwenkt, und 

einen mit der Funktionseinheit aus Sagelehre (2) 
und Rotationslehre (1) losbar verbindbaren 
femurwarts weisenden Schenkel (7), der an 
seinem Ende einen ventralen Femurkontaktfiihler 
(6) in Form eines senkrecht auf dem Schenkel (7) 
stehenden Bolzens (8) zur ventral gelegenen 
Auflage auf dem Femur (13) aufweist. 

System nach Anspruch 1, bei dem der intramedullare SpieB (1) 
an der Rotationslehre (1) mittels eines KugelpaBsitzes angelenkt 
ist. 

System nach Anspruch 1 oder 2, bei dem der 
Getriebemechanismus (14) der Rotationslehre stufenlos 
verstellbar ist. 

System nach Anspruch 3, bei der Getriebemechanismus (14) in 
vorgegebenen Einstellpositionen einrastet. 

System nach einem der Anspriiche 1 bis 4, bei dem die 
Sagelehre (2) zusatzliche Befestigungsmittel (20) zur temporaren 
Fixation am Femur aufweist. 
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Zusammenfassung 

Es wird ein System zur Rekonstruktion der natiirlichen Torquiertheit zwischen 
dem natiirlichen Knie und dem Bereich der natiirlichen Hiifte in einer 
Anordnung zwischen einem kunstlichen Kniegelenk und dem Bereich der 
c natiirlichen Hiifte nach teilweiser Resektion der natiirlichen Kondylen des 
Kniegelenks und Anlage eines Femurteils des kunstlichen Kniegelenks 
vorbestimmter GroBe an den Resektionsflachen des Femurknochens 
beschrieben. 

Das System besteht aus einer Sagelehre (2) in Form eines exakten Quaders, 
der durchsetzt ist mit Sageschlitzen (16, 17, 18) zur Erzeugung von 
senkrechten Schnitten ventral und dorsal sowie der Diagonalschnitte, die mit 
einer Frontalseite auf den Horizontalschnitt des Femurs (13) setzbar ist und an 
dieser losbar fixierbar ist. Sie weist eine zentrale Durchbrechung (19) auf und 
ist mit Koppelungsmitteln versehen zur losbaren Ankoppelung an eine 
# Rotationslehre (1), welche die Sagelehre (2)-dabei ubergreift und mindestens 
eine abragende, femurwarts weisende Anschlagslasche (3) zur jeweils dorsal 
gelegenen punktformigen Anlage an beiden dorsalen Femurkondylenrollen 
aufweist. 

.Weiterhin ist ein femurseitig mit der Rotationslehre (1) versehwenkbar 
verbindbarer intramedullarer SpieB (11) zum Einsatz im femoralen 
Knochenkanal vorgesehen, wobei die Sagelehre (2) auf dem intramedullaren 
SpieB (11) auffadelbar und dann mit der Rotationslehre (1) koppelbar ist und 
wobei der intramedullare SpieB (11) eine Verschwenkachse fur die Sagelehre 
(2) bildet, um die herum diese in einem Bereich von ±_ 10° urn die 
Horizontale versehwenkbar ist. 

Weiterhin ist ein Getriebemechanismus (14) vorgesehen, welcher die Sagelehre 
(2) um die Horizontale herum verschwenkt. 
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SchlieBlich ist ein mit der Funktionseinheit aus Sagelehre (2) und 
Rotationslehre (1) losbar verbindbarer, femurwarts weisender Schenkel (7) 
vorgesehen, der an seinem Ende einen ventralen Femurkontaktfiihler (6) in 
Form eines senkrecht auf dem Schenkel (7) stehenden Bolzens (8) zur ventral 
gelegenen Auflage auf dem Femur (13) aufweist. 

Hierzu: Figur 2 



